patibel, d.h. sie verstehen die glei-
chen Befehle, besitzen aber auf
der Hardwareseite erhebliche Un-
terschiede und kénnen deshalb
nicht ausgetauscht werden. Die

Im zweiten Teil unserer Dat: lung geht 2 CPU im C64 ist eine Spezialver-
= : < enblattsan?m g9 von Hans-Jurgen Humbert sion des 6502 mit zusatzlichem 6
es um die intelligenten ICs im C 64 und in der Floppy. B b PO Dicsor dient Zur

Die beiden CPUs (Central Prozessing Unite) ma- Diesma' wenden wir uns den  Dateniibertragung und Steuerung

3 5 2 e Prozessoren zu. Beide Mikro-  der Datasette und zum Umschal-
chen diese Geréte erst einsatzfahig. computer sind softwarekom-  ten der Speicherbereiche.

6502 Central Prozessing Unit

- Die Urversion des C-64-Prozes- tentransfer von und zum C64 zu-
65 2 sors arbeitet in der Floppy. Dort  sténdig. Sie ist zwar softwarekom-
Ubernimmt sie alle Steuerungen patibel zum 6510, aber nicht pin-

GND O 1 S | 40 b BES der Mechanik und ist fiir den Da-  kompatibel.

: IQSZ§E g g: g i g out 1 GND Versorgungsspannung -
— 2 RDY Signale auf dem Datenbus giiltig
15? E ;} g; g [i @ in 3 @1 Systemtakt aus
NAT ds 35 Fl NE 4 IRQ Interrupt Request

Sync O 7 3¢ 0 R/ 5 NC nicht benutzt

uce O s 230 Do 6 NMI Non Maskable Interrupt
Ao 0o 22 0 D1 7 Sync Ausgang fiir Single Step
A 1 e 200 P 8 VCC Versorgungsspannung +
AReSiE9Y 20V D 2 9-20 A0 - A1 AdreBleitungen
BeSiekEele 290 D 4 21 GND Versorgungsspannung -
R ) SO LS 22-25 A12-15 AdreBleitungen
ARSEElE oLl DLE 26 - 33 D7 - DO Datenleitungen

A6 O 15 2601 DLT 34 R/W Schreib-/Lese-Auswahl
R 7 O16 250 A 15 G4ER O INGE=: nicht benutzt

b mEakTe Z99=] B 1 37 %0 in Systemtakt Eingang
AE9E 1S 230 A 13 38 SO set overflow

By LBIE=1Y | B 1 39 2 Systemtakt Ausgang

o 1 21 O GND 40 RES Reset-Eingang

6510 Central Prozessing Unit
ﬂ @ Diese CPU verrichtet im C64 ih-  AuBenwelt zu kommunizieren. Im

ren Dienst. Sie ist eine Spezialver- C64 dient dieser Port einmal der

=] e sion des 6502. Ihre Besonderheit ~ Abfrage des Cassetten-Ports und

©8 in Q1 40 O RES ist ein 6 Bit breiter Port, deresdem  zur Steuerung der PLA. Diese

RDY 0O 2 39 0 ¢ 2 out Prozessor direkt gestattet mit der  schaltet Speicherbereiche ein.

IRQ O 3 38 A R/W

NFAT O 4 37 0 D @

RECEBISS 36 0 D1

UEEMEEE 2= S ) 1 20 in Systemtakt Eingang

B (B E] RANF S 2 RDY Signale auf dem Datenbus giiltig

A=l 8 384 DR 3 IRQ Interrupt Request

[Ere ey E S SN E RS 4 NMI Non Maskable Interrupt

(Rl L ) SANE] R E 5 AEC Eingang, um die CPU in den Tri-State

B4 e GME D 7 Zustand zu schalten

A SuEhge pre ) m R 6 VCC Versorgungsspannung +

BeB..El:12 28 0 P 1 7-20 A0 - A13 AdreBleitungen

AT O 14 e | B 21 GND Versorgungsspannung -

A 8 [ .15 2610 P 3 22,23 Al4, 15 AdreBleitungen

A9 O 16 2503 P 4 24 -29 P5 - PO Port-Leitungen

A1 17 24 0 P 5 30-37 D7 - DO Datenleitungen

Rl e g 23l GRS 38 R/W Schreib-/Lese-Auswahl

Al 2l EEG 220 HEle 39 $2 Systemtakt Ausgang

ANIE E 20 21 O GND 40 RES Reset-Eingang
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